Vorbereitung:
· Calliopes, Motion-Kits bereitlegen
· PDF-Arbeitsheft 2 später mit Adobe Acrobat Reader (V.2024.002.xx) öffnen, damit man beim Ausfüllen des Heftes auch Striche ziehen bzw. diese auch einzeln wieder löschen kann (funktioniert nicht im PDF-Firefox-PlugIn),

3. Doppelstunde
12.05.2025 Start 12:10 Uhr (Vorbereitung des Raumes ab 11:45 möglich)

	Ziel
	Methode
	Ressourcen
	Startzeit
(Dauer/Min.)

	Calliope Motion Kit fachliche Einführung
	· programmierbarer fahrbarer Roboter
· kann vorwärts und rückw. fahren
· kann geradeaus und Kurven fahren
· hat kein Lenkrad, aber 2 Motoren
· kann Entfernungen zu Gegenständen messen
· Beleuchtung durch farbige LEDs
· kann Linien folgen
	




Kinder fragen: Wie kann man ohne Lenkrad lenken? (Bsp. Fahrrad, Kettenfahrzeug)
Kinder fragen: Wofür ist das gut?
	12:10
(10)

	Calliope Motion Kit technische Einführung
	· Servomotoren (2*360° für Räder, 1*180° für Ultraschallsensor)
· Ultraschallsensor
· RGB LEDs (unten für Farbeffekte)
· Linienfolger
	PowerPoint Präs. Tim
Motion-Kit.pdf
	12:20
(20)

	Calliope mini

	· hat alle Möglichkeiten wie bisher:
· LED-Matrix und RGB LED
· Tasten A, B, Touch-PINs
· Mikro, Lautsprecher
· Sensoren (Lage, Temperatur, Helligkeit)
	
	12:40
(5)


	
	*** PAUSE ***
	
	

	Programmierumgebung WebSeite wiederholen
	· Browser (Firefox, Google, Edge)
· Programmierumgebung mit Erweiterung Motion Kit
· kein Testen des Motion Kits mehr im Simulator möglich
· Iteratives Vorgehen
	AH2 S.65 (Erweiterung + wichtige Blöcke)

	13:00
(5)

	Programmieren I
	· Vorwärts / Rückwärts fahren
· RGB Leds für Effekte nutzen 
· Kurve fahren (mit li. oder re. LED erweitern)
	AH2 S.66 (1)
AH2 S.66 (2)

	13:00
(20)

	Programmieren II
	· Im Quadrat fahren
· zuerst Funktionen einführen
· Funktionen programmieren und testen lassen (Lange_Seite_Geradeaus, Abbiegen, Kurze_Seite_Geradeaus)
	AH2 S.66 (3)
Anm.: ohne „Funktionen“ wird Code zu lang und zu unübersichtlich
	13:20
(20)



